CARGA Y MANIPULACION DE DATOS LiDAR CON QGIS

1. Requisitos previos

Tener instalado QGIS 3.34 o superior.

2. Cargar una Nube de Puntos LAS/LAZ

Ir a “Capa” > “Anadir capa” > “Anadir nube de puntos...”

Alli, se selecciona el archivo las/laz, y se hace clic en "Ahadir".
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3. Visualizacion de la nube de puntos

Una vez cargado el archivo LAS/LAZ, la nube de puntos se visualiza con la simbologia
“‘RGB” por defecto.
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Para cambiar la simbologia se debe hacer clic derecho sobre la capa y abrir sus
“Propiedades”, luego ir a la pestafna "Simbologia”. Alli se despliegan las siguientes
opciones:
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Cuando se selecciona la simbologia por “Clasificacion”, en el panel de capas se
despliegan cada una de ellas. Desde alli se pueden prender o apagar las clases de
preferencia.
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4. Manipulacion de la nube de puntos

4.1. Cortar una nube de puntos

En la “Caja de herramientas de Procesos” > “Gestion de datos de nube de puntos” >
“Cortar”

Se selecciona: La nube de puntos y una capa de poligonos que representa el area de
interés.
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Se ejecuta y se guarda como un nuevo archivo.
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4.2. Crear un perfil de elevacion (corte vertical)

7 th] 13 H 1A ”
Menu “Ver” > “Perfil de elevacion”.
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Con la herramienta activa, se dibuja una linea sobre la nube de puntos en el lienzo del
mapa, con el icono recuadrado en color rojo.
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Con el icono de llave, se puede configurar la “Tolerancia”, dandole un ancho de
preferencia al perfil.



4.3. Obtener estadisticas de la nube de puntos

Haciendo clic derecho sobre la capa, en “Propiedades” y luego seleccionando la
pestafa “Estadisticas”, se puede obtener el dato de altura maxima y minima,
clasificacion, cantidad de puntos por clasificacion, entre otros parametros.
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Note: The displayed statistics are estimated based on sampling data from the dataset and it is not guaranteed to be accurate!
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