
CARGA Y MANIPULACIÓN DE DATOS LiDAR CON QGIS 
 

1. Requisitos previos 

Tener instalado QGIS 3.34 o superior.​
 

​
2. Cargar una Nube de Puntos LAS/LAZ 
 
Ir a “Capa” > “Añadir capa” > “Añadir nube de puntos…”​
 
Allí, se selecciona el archivo las/laz, y se hace clic en "Añadir". 
 
 

 
 

 

 

 

 

 



3. Visualización de la nube de puntos 
 
Una vez cargado el archivo LAS/LAZ, la nube de puntos se visualiza con la simbología 
“RGB” por defecto.​
 

 
 
Para cambiar la simbología se debe hacer clic derecho sobre la capa y abrir sus 
“Propiedades”, luego ir a la pestaña "Simbología". Allí se despliegan las siguientes 
opciones: 



 
​
 
 
 
Cuando se selecciona la simbología por “Clasificación”, en el panel de capas se 
despliegan cada una de ellas. Desde allí se pueden prender o apagar las clases de 
preferencia. 
 
 
 



 
 
 

 



4.  Manipulación de la nube de puntos 

4.1. Cortar una nube de puntos 
 
En la “Caja de herramientas de Procesos” > “Gestión de datos de nube de puntos” > 
“Cortar” 

 
Se selecciona: La nube de puntos y una capa de polígonos que representa el área de 
interés. 
​
Se ejecuta y se guarda como un nuevo archivo. 

 

 



4.2. Crear un perfil de elevación (corte vertical) 

Menú “Ver” > “Perfil de elevación”.​

 

Con la herramienta activa, se dibuja una línea  sobre la nube de puntos en el lienzo del 
mapa, con el icono recuadrado en color rojo.​
 

 

 



 

 

Con el icono de llave, se puede configurar la “Tolerancia”, dándole un ancho de 
preferencia al perfil. 

 



4.3. Obtener estadísticas de la nube de puntos 

Haciendo clic derecho sobre la capa, en “Propiedades” y luego seleccionando la 
pestaña “Estadísticas”, se puede obtener el dato de altura máxima y mínima, 
clasificación, cantidad de puntos por clasificación, entre otros parámetros. 
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